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陈文静：
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年

出生，北京航天自动

控制研究所工作人

员，岗位是火箭前端

发控台。

“陈文静最后一
个撤离发射塔”，别人
这么介绍她。眼前这位清秀的姑娘干着一份
“不同寻常”的工作：在火箭发射前，对箭上设
备进行检查和测试。发射前
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分钟调频瞄
准，然后撤离发射塔。

陈文静去年刚刚研究生毕业，第一次参
与火箭发射，陈文静充满着兴奋和自豪。刚刚
接触这个岗位，发控台给指令，她要仔细观
察。“怎么一个键按下去，会有那么多灯亮起
来？”她手忙脚乱。通过不断实验、合练，陈文
静慢慢摸到门道，心里才有了底。
“航天事业挺有意思。”陈文静说。她也

坦言，实际干起来，女同志可能要多吃点
苦。“不过，这点苦与前辈们比起来算不了
什么，”陈文静说：“大家只想把自己的工作
做好。”
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年出生，北京航天

自动控制研究所

工作人员，负责制

导系统。

“制导就是通
过测量飞船位置、

速度，确定前进路线，将飞船安全准确地送入
预定轨道，”巩庆海是一位有些内向的东北小
伙子，可是一谈起工作就滔滔不绝：“我们把
标准轨道装在箭载计算机中，参数非常重要。
如果错了，飞船本来要去‘鸟巢’，可能就跑到
颐和园去了。”

巩庆海清楚地记得第一次独立执行任
务时的情形，那是长征系列火箭的第
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次发射，望着高耸在发射塔上的火箭，这位
年轻人掂出了“责任”二字的分量。
“测量手段、控制对象都在改变，要

学的东西很多，”巩庆海说。当人们还沉
浸在神七飞天的喜悦中，巩庆海和他的同
事们已归于平静，他们的目光始终投向远
方……
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工作在神七一线的“
'(

后”

神七

我们在草原迎接你

图为用于飞船返回段开伞以及下降过程的实况摄录的光学引导仪

前，
$)

岁的操作手陈志鹏（左）和郑燕飞正在模拟跟踪高速飞行的返回

舱。为确保完成这次神七着陆段光学记录任务，他们用跟踪信号弹、铝球、

过往飞机，捕获随意飞过的小鸟等方式，来练就“一抓即准”的本领。

本报记者 赵亚辉摄

降落伞 反推火箭 缓冲座椅

三 大 设 施 助 安 全

飞行数据 落点预报 搜索返回舱

三 棒 接 力 保 着 陆

本报内蒙古四子王旗
"

月
$*

日电

（记者赵亚辉）为了保护航天员的安全，
降落伞、反推火箭和缓冲座椅是飞船减
速和平安着陆的主要措施。

在距离地球表面
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公里左右的高
度时，飞船的速度稳定在
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米
,

秒左右。
如果飞船以这样的速度冲向地面，航天
员着陆就如同从
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层高楼上跳下。
这时就必须依靠降落伞将飞船的速

度降下来，由
'(

米
,

秒减到
-(

米
,

秒，然
后再减至
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米—
%(

米
,

秒。
飞船距离地面大约
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米时，安装在
返回舱底部的

-

台反推
火箭还将点火工作，使
返回舱速度降到

$

米
,

秒
以内。

与此同时，具有缓
冲功能的航天员座椅在

着陆前开始自动提升，从而使冲击的能量
被缓冲吸收。
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（赵亚辉、李超军、周敬波）距离神舟七号
回收不到
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小时，主着陆场区的搜救人
员全部进入回收倒计时准备状态。

主着陆场站贾书贵站长告诉记者，回
收过程就是一场接力赛，三个阶段环环相
扣，哪一棒出现问题，都会影响任务成败。
第一棒是获取飞船在黑障区的飞行数据，
这由驻守在白云鄂博矿区的前置雷达站
完成。操作手和设备已经就位，他们将在

黑障区捕获飞船踪迹，并及
时提供给后方测量站。

第二棒是精确跟踪、
控制飞船和获取最终的落
点预报，这由与前置雷达
站相距
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公里的
./0

测量站来完成。在距离返
回舱理论落点
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公里的地方，还设置了
一个光学跟踪站。对于这次神舟七号返
回任务，将采用两种跟踪方式，现在已经
全部准备就绪。

第三棒是搜索降落于地面的返回
舱，并进行现场处置。这由空中搜索救生
分队、地面返回舱处置分队共同完成。
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架搜救直升机正安静地停在停机坪
上。总参某陆航团蔡有固团长刚刚召
开了一次飞行例会，鼓励大家充满信
心地去完成好任务。“神七，我们明天
见！”蔡有固竖起一个大拇指。
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神七特刊

着陆场系统总指挥隋起胜———

搜救指挥，由地面搬到空中
赵亚辉 李超军

神舟七号载人飞船返回舱预计将于
+'

日下午在内蒙古四子王旗着陆。在主
着陆场的阿木古朗草原上，记者专访了着
陆场系统总指挥、西安卫星测控中心副主
任隋起胜。

“这片草原平均海拔在
%(((

至
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米之间，地势平坦开阔，区内没有大河，而
且人烟稀少，非常适合飞船着陆。”隋起胜
说，主着陆场区主要有四大职能，包括跟
踪测量、搜索救援、通信保障和气象保障
等。
“神舟七号任务决不是神舟六号的简

单重复，”隋起胜说。与前两次载人飞行任
务相比，神舟七号任务着陆场系统技术状
态发生了很大变化。搜索救援模式由“空
中为主、地面为辅”改变为“空中搜索救援
航天员、地面处置返回舱”，空中和地面搜
救分队的力量配备和职责分工也相应发

生变化。
主着陆场区还增加了上升段陆上
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号责任区应急搜救任务，主着陆场系统在
全力做好搜索救援工作的同时，还必须兼
顾

+

号责任区应急搜救任务，任务准备工
作急剧增加。此外，新研制了直升机机载
搜救指挥平台，航天员搜索救援的组织指
挥工作将由地面搬到空中。所有这些，都
给着陆场系统带来了新课题、新挑战。

据隋起胜介绍，作为搜救航天员主力
的空中分队由

1

架搜救直升机组成，地面
分队则由

-

台特装设备车组成，负责处置
返回舱。

在指挥直升机上，记者看到，本来就
很狭小的机舱内，一台大块头的机器放置
其中，隋起胜说，这就是神舟七号任务中先
进的空中搜救指挥平台。这套集机载海事卫
星、高速电台、北斗用户终端等先进设备的

指挥系统，能对空中
1

架直升机进行随时指
挥，更值得一提的是，平台上先进的搜救空
中态势系统，能够随时标出飞行地域的地理
信息，并主动完成返回舱的搜索。
“快速的搜索救援，快速的现场处置，

是主着陆场任务的主要要求”，隋起胜说。
在继承前两次载人飞行任务成功经验的
基础上，主着陆场系统在任务组织指挥模
式、实施方案等方面进行了大胆创新。对
空地搜救分队的人员、装备和职能分工进
行了调整，对空中搜救分队的人员岗位进
行了优化整合。
“目前，着陆场系统全部就位完毕，通信

畅通，各种设备状态良好、运行正常，回收人
员精神振奋，只待神舟七号飞天归来。”隋起
胜和他的同事们，都对即将到来的神舟七号
着陆任务充满了信心。
（本报内蒙古四子王旗

"

月
+*

日电）


